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QUIENES 
SOMOS 

Base de suministro 22 proveedores

Área cultivo propio: 2.300 ha

2021 a 2025: 856 ha

Sistemas de Información Gerencial (SIG), que nos permitan
recopilar, analizar y utilizar datos relevantes para la toma de
decisiones operacionales y estratégicas.



Marco conceptual

Entregables 

Alta inversión 

Sistema de Información 
Agronómico

1. Toma de decisiones 
informadas

2. Gestión eficiente

3. Monitoreo y/o 
seguimiento 

4. Identificación de áreas 

¿Para qué?



Marco conceptual



Objetivos

Establecer una metodología rápida y confiable para obtener el 
inventario real de palmas 

Optimizar recursos disponibles

Simplificar el trabajo en campo a través de los índices espectrales y 
la detección de palmas vivas.



Metodología

Ortofotomosaico del 
levantamiento cartográfico

Índices espectrales e 
interpretación

Valores de referencia 

Aplicación a imágenes RGB

Validación



1. Ortofotomosaico del levantamiento 
cartográfico

Toma aérea manual o 
con plan de vuelo

Construcción de 
polígonos por lote

Plugin experimental 
de patrón de siembra 
para construcción de 

capa de palmas

Procesamiento de 
imágenes y 

construcción de 
ortofotomosaico
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1. Ortofotomosaico del 
levantamiento cartográfico

Mapeo aéreo a 150m altura

Resolución a 5cm/pixel



Blue  (450 - 520 nm)

Green (520 - 600 nm)

2. Índices espectrales

Red (630 - 690 nm)

Imagen percibida
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2. Índices espectrales
Algunos de los índices utilizados

Sana Estresada

0.21 - 0.08

0.21 + 0.08
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3. Valores de referencia

Estadística descriptiva

K-means clustering 
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3. Aplicación y validación en 
imágenes RGB

Palma menor vigor

Palma viva

Ausente



Resultados

GLI

VARI

NGRDI

RGRI

Indice Estado 0 Estado 1

VARI -0.164 a 0.120 0.120 a 0.421

GLI 0.18 a 0.4 -0.16 a 0.18

NGRDI -0.1064 a 0.0650 0.0650 a 0.3725

RGRI 0.83 a 1.24 0.43 a 0.83

Valores de referencia



Resultados

Palma menor vigor

Palma viva

Ausente
Ausente

Palma viva

Representación de índices en palmas Inventario actualizado de palmas



Resultados

Como resultado del proyecto, se logró llevar a cabo la actualización del inventario en un total de 126
lotes, identificando 29.281 espacios incorrectamente clasificados, lo que equivale a la 9%, lo que
representa aproximadamente 204 hectáreas mal categorizadas en toda la plantación.

El proceso de actualización e identificación de categorías requirió un tiempo efectivo de 15 días de
trabajo, durante los cuales se llevaron a cabo las labores de revisión y corrección necesarias para obtener
un inventario preciso y actualizado, en comparación al tiempo de hacer un recorrido completo que dura
45 días más digitación sin contar el % de error.

En términos económicos, se estimó un costo total de aproximadamente $897 Ha para la realización de
este proyecto, excluyendo el costo asociado al proceso de ortofotomosaico que oscila entre $10.000 y $15.000
Ha



Conclusiones y recomendaciones

Los resultados del proyecto demuestran la eficacia de los índices espectrales RGB en la discriminación
confiable entre palmas y espacios, permitiendo una actualización precisa del inventario e identificar algunas 
áreas del cultivo que requerían de mayor atención agronómica

Estos hallazgos sentaron las bases para iniciar la implementación del sistema de información, respaldado por
una línea base real y confiable de la cartografía, lo que contribuirá a una gestión efectiva y fundamentada en la
toma de decisiones.

Como núcleo podemos utilizar esta herramienta para apoyar a nuestros proveedores en obtener una
cartografía confiable para que se embarquen en el uso efectivo de los sistemas de información, impulsando la
toma de decisiones informada y juntos avanzar hacia una cadena de suministro más sólida y sostenible.

El uso de drones y técnicas de procesamiento de imágenes aéreas RGB tiene potencial para obtener
información acerca del estado de vigor de las palmas en la plantación, es necesario enfocar esfuerzos en
investigar su aplicabilidad ya que es una alternativa de fácil acceso.
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